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Praesentation

Esper Agger

370 Holstein arskager
14.500 kg EKM

6 lely robotter

Sand i basene

3-4 ansatte

Anne-Mette Sgndergaard
Digital radgiver i Viking




Status Viking SmartFarming og-kdgetid

Januar2026

A 65 besaetningehar kabt2-28 kameraer

A 490kameraettil at sekger rutiner, logistik sikkerhed
A 12.000 timers film HVER DAG

Sidenoktober 2025

A 4 demoejendommemed Alc bl.a. hos Esper Agger

A Og nukanvi viseliggetidenJ
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Veelg gard

1: Demo 1, IN
2:Demo 2, RH
3: Seren Lundgaard

4: Esper Agger




Hvorfor kamera paSdr.Byskowv?

A Villefaktiskikke havekameraeX @
A Men nysgerrighedevar vakt
A Storeovervejelselomkringmedarbejdere

A Nubrugeskameraernetil mange ting
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